
磯

かいろ でんきなが

回路ガつなガると電気は流れ、回路ガとぎれる

と流れなくなります。これを力んだんに切り力え

られるようにしてあるのガスイツチで、わだしだ
せいかつなか りよう

ちの生活の中でいろいろなところで利用されてい

ます。
きかい つか

まだ、いろいろな機械に使われているモーター
こんかい

もおなじみです。今回はスイッチとモーターを
つく あそ

使って力んだんなロボットを作って遊んでみま

しょう。リモコンの二つのスイッチを入れだり
うご

切つだりすると、ロボットガいろいろな動きをし

ます。

ひつよっ

必要なもの
ざいりょう

材料
かみ

。紙コップ 1個
いた まい くらい

R ラワン板 l枚 B cmx 4 cm位
でんち

R 電池ボックス 1個
たん かんでんち

。単3乾電池 l個

R モーター E個

。アルミテープ
むし

。虫ゴム 2個
どうせん

° 導線 Cl.5mX 3本
か

。画びょう E個

。ペットボトル C500mil
どう<"

道具

5 cmx l本）

たんさんいんりょうよう

炭酸飲料用）

リモコンを作ろう

l • 電池ボックスを板につけます。

① どう線の両はじをむきま

す。

食まわりのチューブにカッター
かる きず

やはさみで軽く傷をつけてま
ひ

わりをもって引っぱります。
ふか

深く傷をつけすぎると、中の
ちゅうい

線まで切ってしまうので注意しま

しょう。

と

② 電池ボックスにどう線を取りつけ

ます。

ひ心？る

一

記

ま

③ 板の真ん中に電池ボックスを両面

テープではりつけます。

みじか

④ 短いどう線をアルミテープで板に

はりつけます。
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2 . スイッチを作り

① ペットボトルのどうたいのでこ
ぶぶん まる

ぼこのない部分から、丸みにそっ

て1.5cmX7 cmを 2本切り取りま
かたほう かど

す。片方の角は丸くしておきます。

そとがわ

② ボトルの外側になっていた方に

アルミテープをはりつけます。

③ スイッチのうら側（アルミの

はってある方）に両面テープでど
せん

う線をはりつけスイッチの上から

画びょうでしっかりさします。
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① 紙コップの底のまん中に小さく切り込みを入れます。

② モーターのじくに虫ゴムをつけます。

ゴムの長さはモーターのじくの先から 5,-.-...,, 6 mmはみ

出すくらいにします。

③ どう線とモーターをつなぎます。
む いち

食モーターは向かい合う位置につけ

ます。

食モーターのじくがコップのはしか

ら1,.....___,3 mm出るようにします。

④ 紙コップの中のどう線を外に引

き出して両方のモータが動くのを

たしかめたらつないだ部分をテー

プでとめます。どう線がからみに

くいように何力所かテープでまと

めておくとよいでしょう。

宵捻巧7心はぷぃて

書は恥ます↓↓

がみ

⑤ 厚紙を使って手を作ってみた
かお くふうじぶん しあ

り、マジックなどで顔をかいてみたりといろいろ工夫して自分だけのオリジナルロボットに仕上げます。
でかたか なが

うように動かない時はモーターのじくの出方を変えてみたり、虫ゴムの長さを変えてみたりなどのエ

をしてみましょう。

二つのスイッチを一つずつおしたり、

みましょう。また、このロボットを使っ

っしょにおしたりしたときにどんな動きをするかためして

いろいろ考えてみてください。
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